SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

BUDOWA INSTALACJI PV NA BUDYNKU SWIETLICY WIEJSKIE]
W SIERAKOWO SLUPSKIE

w m. SIERAKOWO SLUPSKIE dz. nr 192/4 gm. KOBYLNICA
KLASYFIKACJA ROBOT

(Kody CPV: 45317300-5, 45311100-1)

Inwestor: Gmina Kobylnica, Ul. Gléwna 20,
76-251 Kobylnica

mgr inz. SZYMON JAKI
Uprawnienia budowlane do projekto
i kierowania robotami budowlanymi
ograniczen w specjalnosci instalac
w zakresie sieci, instalacji i urza
Opracowal' elektrycznych i elektroenergetyczn

Szymon Jakima
Stupsk, Styczen 2020r.




SPIS TRESCI

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego
1.2. Przedmiot ST

1.3. Zakres stosowania ST

1.4. Przedmiot 1 zakres robot objetych ST

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

1.6. Ogodlne wymagania dotyczace robot

1.7. Dokumentacja robot montazowych 1 prefabrykacyjnych
Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow
Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczgce wykonania robot

Kontrola jakosci robot

Sposob odbioru robot

Podstawa rozliczenia robot

Dokumenty odniesienia

G0 53X v WA ks 00 D




1. CZESC OGOLNA.
1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego.
Budowa kompletnej instalacji PV na budynku Swietlicy Wiejskiej w Sierakowie Stupskim.

1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z budowa kompletne;j instalacji PV na budynku Swietlicy Wiejskiej w Sierakowie
Stupskim,

1.3. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest zalgcznikiem do dokumentéw przetargowych przy zlecaniu 1
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Przedmiot i zakres robét objetych
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych
wykonaniem prac wg zakresu okreslonego w dokumentacji projektowe;.

1.6 Ogélne wymagania dotyczgce robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnoéé z Dokumentacja
projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora nadzoru Ogélne wymagania dotyczace
robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” kod CPV 45000000-7.

1.7 Dokumentacja robét montazowych i prefabrykacyjnych.

Dokumentacja robot montazowych stanowia:

- projekt budowlany w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra

Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 ze zmianami Dz. U, z 2005 r. Nr
75, poz. 664), - specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot (obligatoryjne w przypadku
zamowien publicznych), sporzgdzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. 22004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyroboéw budowlanych, zgodnie z ustawy z 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobow lub
zalecenia producentow dotyczace stosowania wyrobow, protokoly odbioréw czesciowych,
koncowych oraz robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu z zataczonymi protokotami z badai
kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7
lipcal994 r. - Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami). Montaz elementéw
instalacji linii energetycznych nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowe; i
szczegbtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét montazowych i instalacyjnych,
opracowanych dla konkretnego przedmiotu zaméwienia.




2. MATERALY UZYTE DO BUDOWY INSTALACJI PV

2.1 Ogélne wymagania

Wszelkie materialy, ktore zostana wbudowane, dla ktérych normy i przepisy przewiduja
posiadanie zaswiadczen o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Dokumenty te winne by¢ dotaczone do dokumentacji powykonawczej.

2.2 Materialy podstawowe
Podstawowe materialy przy budowie to:
- Panele fotowoltaiczne;

- Konstrukcje po panele;

- Linie kablowe;

- Rozdzielnice AC i DC;

- Inwertery;

2.3 SPRZET

Na budowie nalezy uzywac taki sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$é
robot, zaréwno w miejscu robot, jak rowniez przy wykonywaniu czynnoéci pomocniczych. Tlogé
i jakos¢ sprzgtu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi
dokumentacja techniczna i przewidywanym terminem realizacji.

2.4 Sprzet do wykonania instalacji PV

Wykonawca przystgpujacy do robét winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nizej
wymienionego sprzetu:

- Samochod dostawezy

- Reczny sprzet mechaniczny

3. TRANSPORT

3.1 Ogélne wymagania
Wykonawca przystepujacy do robot zobowiazany jest do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktore nie wpltyna niekorzystnie na jakos¢ 1 czas wykonanie robot.

3.2 Srodki transportu
Wykonaweca przystepujacy do robot winien wykazac sie mozliwoscia korzystania z nizej
wymienionych srodkow transportu:

- Samochod dostawczy
* Samochod skrzyniowy

4 WYKONANIE ROBOT
4.1 Ogélne wymagania




Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami wykonanie i odbioru robét oraz
normami a w szczegoélnosei:

- PN-EN 62446-1:2016

- PN-IEC 61024-1-1

Nalezy pamigtaé, ze wszelkie prace nalezy wykonaé po upewnieniu, ze wylaczone jest napiecie.
Pracownicy zatrudnieni przy budowie powinni bezwzglednie przestrzegaé zasad
bezpieczenstwa. Przed przystapieniem do prac powinien by¢ przeprowadzony instruktaz z
zakresu bhp, w czasie, ktorego nalezy szczegolowo oméwié zagrozenia mogace wystapi¢ przy
wykonywanych pracach. Prac montazowych nie wolno wykonywaé w warunkach
zwigkszajacych zagrozenie wypadkowe tzn. o zmroku, podczas burzy oraz w niesprzyjajacych
warunkach atmosferycznych.

4.2 Linie kablowe

Okablowanie po stronie DC dostosowane do wymogéw instalacji PV, Odpory na promienie UV oraz
wysoka temperature. Trasy kablowe na dachu prowadzi¢ w korytach lub rurkach. Trasy kablowe
wewnatrz budynkow prowadzi¢ w rurkach ostonowych. Do faczenia szeregowego moduléw nalezy
stosowac kable jednozytowe gietkie w specjalnej izolacji do stosowania w systemach
fotowoltaicznych.

Po stronie AC stosowac¢ przewody wielozylowe miedziane w uktadzie TN-S w izolacji i ostonie

polwinitowej 450/750V. Przekroje przewodéw dobraé zgodnie z dokumentacja projektowa.

4.3 Ogniwa fotowoltaiczne

Ogniwa montowa¢ na dachu budynku zgodnie ze schematem dokumentacji projektowej i instrukcja
montazu producenta. Do mocowania wykorzysta¢ wsporniki oraz taczniki zgodnie z dokumentacja
projektows.

4.4 Inwerter

Zastosowane inwertery powinny spetnia¢ wszystkie wymagania okreslone w dokumentacji
projektowej. Przed montazem nalezy uzyska¢ akceptacje zamawiajacego dot. zgody na zastosowanie
konkretnego modelu.

4.5 Naprawa nawierzchni
Nawierzchnig po pracach nalezy doprowadzi¢ do stanu nie gorszego jak przed wykonaniem
Prac tacznie z malowaniem catych pomieszezen w ktorych prowadzono roboty.

4.6 Ochrona od porazen

Ochrona od porazen obshugi oraz urzadzen i instalacji elektrycznej powinna byé realizowana w

taki sposob, aby w przypadku réznorodnych uszkodzen instalacji oraz btednych dziatan

i zachowan ludzi, prowadzacych do porazenia elektrycznego nastepowato:

- ograniczenie pradow razeniowych przeplywajacych przez ciato cztowieka

- ograniczenie czasow przeplywu pradéw razeniowych przez szybkie wylaczenie uszkodzonych
urzadzen

Ochrona przeciwporazeniowa spehniajaca te warunki realizowana jest przez;

- uniemozliwienie dotknigcia czgsci czynnych pozostajacych w warunkach normalnej pracy

- spowodowanie szybkiego wytaczenia uszkodzonych czesci

- ograniczenie napig¢ dotykowych na dostgpnych czesciach przewodzacych w przypadku

uszkodzenia, do wartosci uznawanych w danych warunkach za dopuszczalne




5.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

5.1 Badania przed przystgpieniem do robét.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o
Jakosci lub atesty stosowanych materialow.

5.2 Badania w czasie wykonywania robot

Sprawdzenie i odbiér robot powinno byé wykonane zgodnie z normami i przepisami. Sprawdzeniu i
kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

- zgodnos¢ wykonania robé6t z dokumentacja projektows,

- prawidiowos$¢ mocowania konstrukeji i urzadzen,

- wlasciwe wykonanie instalacji i podtaczenie urzadzen,

- wykonanie wymaganych pomiarow z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru,

6.0DBIOR ROBOT.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i poleceniami
Inspektora Nadzoru, jesli wszystkie badania i pomiary daty wynik pozytywny.

7. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena jednostki obmiarowej.

Cena obejmuje:

- montaz kompletne;j instalacji PV zgodnie z dokumentacja projektowa,
- przeprowadzenie szkolen dla uzytkownikéw instalacii,

- przeprowadzenie prob urzadzen,

- uporzadkowanie terenéw z odpaddéw powstatych przy budowie,
- opracowanie dokumentacji powykonawcze),

- koszt materiatow,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie testow i pomiarow ,

- konserwacja/ przeglady w okresie gwarancji.

8.0 PRZEPISY ZWIAZANE.
- PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do ukladania na state.

Przewody o 1zolacji i powtoce polwinitowej, okragte.

- PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do ukladania na stale.
Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowe;.

- PN-IEC 60364 — norma wieloarkuszowa. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

- PN-E-04700:1998/2000. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

- PN-IEC 61024 — norma wieloarkuszowa. Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

- PN-86/E-05003.01. Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogélne.

- N-SEP-E-004. Budowa linii kablowych.
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i

formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202/2004 i 75/2005).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004 w sprawie warunkéw technicznych
Jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie Dz.U z dnia 12 maja 2004 z zalacznikiem
(wykaz Polskich Norm obowiazujacego stosowania),




- Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialéw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych Dz. U.80/99.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom V. Instalacje
elektryczne.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB cze$é D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom 111, Konstrukcje
stalowe.

- PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.




